IRB 5500

Lackierroboter

Der fiir die Platz sparende Wandmontage konzipierte
Lackierroboter IRB 5500 FlexPainter vereint einzigar-
tiges Design mit einmaligen Konfigurationsmoglich-
keiten. Im Vergleich zu allen anderen Robotern, die
derzeit in der Lackierung von Karosserien und Ka-
rosserieanbauteilen eingesetzt werden, bietet er den
groften Arbeitsbereich und die hochste Flexibilitit.

Weniger ist mehr

Dank seiner hohen Beschleunigung und Lackierge-
schwindigkeit, verbunden mit groer Reichweite und
hoher Beweglichkeit, konnen zwei IRB 5500 ausge-
ristet mit dem neuen ABB RoboBell RB1000 Hoch-
rotationszerstiuber Aufgaben tibernehmen, fiir die
bisher bis zu vier Lackierroboter vorgesehen werden
mussten. Dadurch reduzieren sich die ndtigen An-
fangsinvestitionen sowie die laufenden Betriebskos-
ten in starkem MaRle. Aufgrund des geringen Raum-
bedarfes konnen alte Lackierautomaten ohne grofde
Anpassungen der komplexen Anlagentechnik schnell
und effizient ersetzt werden

Einzigartiges Konzept

Aufgrund seiner einzigartigen Bauweise kann der
Roboterarm des IRB 5500 sowohl vertikal als auch
horizontal jeweils parallel zur Karosserieoberfldche
bewegt werden. Dies ermoglicht das Lackieren lin-

gerer zusammenhingender Bahnen als bisher tblich.
Das herkommliche Verfahren des ,Patchwork-Lackie-
rens“ kann somit ersetzt werden. Das Resultat ist eine
bessere Lackqualitit bei reduziertem Lackverbrauch.

Hoher Durchfluss

Der IRB 5500 FlexPainter wurde insbesondere fiir
den Betrieb mit dem effizienten FlexBell Kartuschen-
system von ABB entwickelt. Das System stellt jeweils
nur die fiir einen Lackiervorgang benotigte Farbmen-
ge zur Verfligung was einen nahezu verlustfreien
Farbwechsel ermoglicht.

Unterstiitzt von IPS

Das exklusive IPS-System (Integrated Process Control)
von ABB sorgt fiir eine optimale Prozesskontrolle bei
hohen Bewegungsgeschwindigkeiten, um sowohl den
Lackverbrauch als auch die Sprithverluste zu minimie-
ren und die Beschichtungsqualitit zu maximieren.

Hohe Verfiigbarkeit

Der IRB 5500 wurde fiir hochste Verfligbarkeit ent-
wickelt. Die komplette Prozessausristung ist auf der
Ebene des Bedieners leicht zuginglich angeordnet.
Leistungsstarke Software Tools wie der Shop-Floor-
Editor erlauben ein einfaches Programmieren und
Prozessoptimieren ohne Produktionsunterbrechung.
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Vorab Informationen

LEISTUNGSMERKMALE

IRB 5500

Lackierroboter

PLATZ SPAREND

Der neue ABB-Lackierroboter IRB 5500 in Verbindung mit der neuesten Ge-
neration von ABB Hochrotationszerstéaubern lackiert eine Karosserie schnel-
ler, als es der derzeitige technische Standard zulésst, verbunden mit der Er-
flllung héchster Qualitdtsanspriiche und Reduzierung des Farbverlustes auf
ein Minimum.

Beschleunigung: 22 m/s?

Lackiergeschwindigkeit: 1.5 -2 m/s
Gewicht: 540 kg

HAUPTEIGENSCHAFTEN

« Nicht an Verfahrachsen gebunden

« Wandmontage

« GroBer Arbeitsbereich

« Hohe Beschleunigung und Lackiergeschwindigkeit
« Entwickelt flr High Flow Hochrotationszerstéuber

ARBEITSBEREICH

Neben Merkmalen wie Beschleunigung, Geschwindigkeit, reduzierten Farb-
verlusten und hoher Qualitat wurde der IRB 5500 fUr eine Platz sparende
Wandmontage konzipiert. Dies ermdglicht die Reduzierung der Lackierkabi-
nengroBe innerhalb der Produktionsanlage.

KOSTEN SPAREND

Der IRB 5500 kann, durch seinen weiten Arbeitsbereich Aufgaben Uberneh-
men, fUr die bisher bis zu vier Roboter erforderlich waren. Hierdurch fallen
geringere Anfangsinvestitionen an und die laufenden Betriebskosten werden
signifikant vermindert. Zusétzlich kann der Lackverbrauch auf ein Minimum
reduziert werden.

MASSGESCHNEIDERT

Der IRB 5500 ist eine maBgeschneiderte Lackierlésung und wurde speziell
fUr die anspruchsvollen Anforderungen bei der Lackierung von Karosserien
und Karosserieanbauteilen entwickelt. ABB treibt mit dieser Entwicklung den
technologischen Fortschritt weiter voran.

HAUPTNUTZEN

« Schnelle Amortisation der getatigten Investition

» Gesteigerte Zuverl&ssigkeit des
gesamten Automationsprozesses

« Erhohte Flexibilitat gegentiber neuen
Prozessen und Fahrzeugmodellen

« Geringerer Platzbedarf

« Verminderter Energiebedarf und
reduzierte Emissionsbelastung

« Reduzierter Programmier- und Wartungsaufwand

Detaillierte Angaben zu technischen Daten entnehmen Sie
bitte der entsprechenden Produktspezifikation.

Daten und Abmessungen kénnen ohne vorherige Ank(indigung gedndert werden.
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